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Tematicasi modul de desfisurare a probelor pentru
finalizarea studiilor promotiei 2015

Calculul aspunsului sistemelor monovariabile continue linigrivariante — SLCI. (Calcul pornind de la
ecuaia difereniala ordinaé a SISO. Integrala de convdile).

Stabilitatea sistemelor lineare contingienvariante (Stabilitate asimptofidinterri); Stabilitate IMEM,;
Criteriul de stabilitate Routh-Hurwitz).

Modelesi analiza opengonak pentru SLCI.

Modelesi analiza frecvetiala pentru SLCI.

Analiza regimului stgonarsi tranzitoriu al SRA.

Analiza stabilisitii sistemelor Tn budl inchigi. Criteriul lui Nyquist.

Gradul de stabilitate al unui SRA. Marginile deafazde amplificare.

Sinteza SRA prin plasarea polilor.

Proiectarea SRA utilizand criteriul modulukilial simetriei.

. Reglarea serie (cu avans deafaau intarziere de fazreglare PID).
. Sisteme de reglare in casgad
. Proprietiti structurale ale sistemelor netegleliscrete:

a) Controlabilitate. Teorema de descompunere contitdlabForma canonic controlabif.
Stabilitate.
b) Observabilitate, teorema de descompunere obsetvaliibrma canonic observabil.
Detectabilitate.
c) Stabilitatea interih Descompunerea structutal
Proceduri de sofionare a problemelor de reglare Tn abordare strakt
a) Reglare interirstabik, cusi fara estimator de stare. Algoritmi de siniez
b) Reglare robustin abordare structutalAlgoritm de sintei
Organe de reglare (OR) neelectrice (ventile, rdbineol, caracteristici intrinseci; caracteristi® lucru;
alegerea OR.
Regulatoare liniare continue (PI, PD, PID). Repreari standard serie (cazurile idgaileal).
Regulatoare liniare continue (PI, PD, PID). Repreari standard paralel (cazurile idgialeal).
Probleme ale regulatoarelor lineare continue I, PID): factor de interinflugly fenomene neliniare
(windup, scheme antiwindup etc.)
Servomotore hidraulice: futionare, MM, determinarea futiei de transfer.
Controlere hidraulice cu comportament 1.
Controlere hidraulice cu comportament PI.
Controlere hidraulice cu comportament PD.
Motoare pas cu pas: comanda pe pas intreg, pe $:qananda multipas.
Regulatoare discontinue bipganalesi tripozitionale.
Regulatoare discontinue cyire in impulsuri modulate in dutatcu aciune Pl, PD, PID.
Alegereasi acordarea regulatoarelor pentru procese rapide:
b) Alegereai acordarea regulatoarelor pentru procese lenteféa timp mort;
c) Proiectarea regulatoarelor prin metoda locdidicinilor a ecugei caracteristice a sistemului Tnchis.
Multimi crisp si mufimi vagi.
Principalele caracteristici ale sistemelor deligésxa artificiala.
Schema unui FIS — SIF (fuzzy inference systengmehtesi rolul fiecaruia: fuzzificator-fuzzificare;
reguli-tipuri, baze de reguli; custinte-baze de cuntinte; metode de infergm fuzzy; defuzzificare: ce, de
ce, metode ?
Regulatoare/controlere fuzzy fadinamic (FLC-CLF = FIS-SIF).
Sisteme hibride (NN + FS, adi®NA + FLC): filosofie, ANFIS.
Conceptul de algoritm. Caracteristicile algoritmilexemple de algoritmi simpli.
Conceptul de tip de date. Tipuri de date primitivgpuri derivate.



33. Principii de baz ale progrararii structurate. Structurile de control fundamental
34. Obiectesi clase. Principiile progra#nii orientate pe obiecte.

35. Tablouri. Conceptul de tablou. Metoglealgoritmi de sortare.

36. Liste, stivesi cozi. Definkii. Tipuri de liste. Opengi asupra listelor, stivelagi cozilor.
37. Fisiere. Conceptul dedier. Tipuri de fiiere. Operti cu fisiere.

38. Produse program. Etapele care trebuie parcursalaarea unui produs program.
39. Modelul relaional al datelor: caracteristici, concepte dedbarantaje.

40. Tipuri de sisteme de operare.

41. Excluderea recipraca proceselor in cadrul sistemelor de operare.

Bibliografie:

V. Minzu —Bazele Sistemelor Automdted.Did.si Ped. 2002);

A. Filipescu —Teoria sistemelor §i Il (Note de curs);

M. Voicu (1998) -Introducere in automatic Editura Dosoftei, Ig;

J. Glen -ntroducere in informati¢ (Ed. Teora 1998);

V. Cristea -Unix (Ed. Teora);

Tr. lonescu -Sisteme de operaf&d. Tehnid);

V. Ariton —Reele de calculatoar¢ed. Evrika 1999);

V. Ariton —Prelucrarea distribui a datelor(Ed. Evrika 1999);

C. Novac -Inginerie softwargEd. Tehnid 1999);

V. Cristea —Tehnici de programaréed. Teora 1998);

D. Popovici —Tehnologia orientat pe obiectdEd. Teora 1996);

I. Dumitrache s.a. Automatizri electronice (E.D.P., Bucurgi, 1993);

S. Gilin — Regulatoare automatéE.D.P., Bucurgi, 1985);

S. Caraman Sisteme de conducere a proceselor contiiNate de curs);

V. Dugan -Ingineria sistemelor automasé¢ Tehnici de control inteliger{Note de curs);

St. Preitl, R.E. Precupkatroducere in conducerea fuzzy a proceséat. Tehnid, 1997);

S. Bumbaru Programarea orientat pe obiecte in limbajul JavaEd. Fundgei Univ. "Dunirea de Jos" 2002;
S. Bumbaru Structuri de datgi tehnici de programare Editura Fundgei Univ. "Dunirea de Jos" 2002.

Modul de desfisurare a probelor din cadrul examenului de diploni

Examenul de diploma la programul de studAutomatica si Informatic a Aplicata — AIA const din dow probe:
1) evaluarea cuntintelor fundamentalgi de specialitate; 2) stiserea proiectului de diploin
+ Proba 1- se verifié atatcunostintele fundamentalesi de specialitatecatsi capacitatea de sintex ale
absolventului (Iasi din temele enwate in cadrul tematicii). Examinarea esteala si abordeaZ, in primul
rand, aspectelde principiy naiunile si rezultatele fundamentale ale fiegi domeniusi, abia, Tn al doilea
rand, celede detaliu
4+ Proba 2 - suginerea proiectului de diplomi - cuprinde doa parti. In prima parte absolventul va
prezenta, pe durata a 8...10 minute, tginpaincipalele dezvofiri din proiect. in partea a doua absolventul
va raspunde la intretvile, din tematica proiectului, formulate de memlsomisiei. Absolventul va fi notat
pentru coginutul si prezentarea ludrii, respectiv, pentruaspunsurile la intredsile comisiei.
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